Especificaciones

Aeronave

Peso de despegue (con hélices) 1219 g*
*Pesso estandar de la aeronave (incluidas la bateria, las helices y una tarjeta microSD)]. El pesc real del producto puede variar debido 3 diferencias en los
materiales de los lotes y a factores externcs.

Peso de despegue (con hélices de 1225 g*

ruido bajo)
*Peso estandar de |3 aeronave (incluidas 15 bateria, las nelices y una tarjeta microSD). Bl pesc real del producto puede variar dzbido a diferencias en los
materiales de los lotes y a factores externcs.

Peso max. de despegue Helices estandares: 1420 g
Helices de ruldo bajo: 1430 g

Dimenslones Plegado: 260,6 x 113,7 x 138,4 mm (la. » an. x al.)
Desplegada: 307,0 x 387,5 x 149,5 mm (la. x an. = al )
Dimensiones maximas sin las halices.

Carga Gtil max. 200g

Tamaiio de la hélice 10,8 pulgadas

Distancia diagonal entre ejes 4388 mm

Velocidad max. de ascenso 1amys

Velocidad de ascenso maxima con 6 mfs

accesorios
Velocidad max. de descenso 8 mfs
Velocidad de descenso méx. con 6 Mfs
accesorios
Velocidad max. de descenso &mfs
Velocidad de descenso max. con 6mis
accesorios
Velocidad horizontal maxima (al 21 m/s
nivel del mar, sin viento) 21 mfs volando hacia delante, 18 m/s volando hacia atras, 19 m/s volando a los lados*
*io mas rapido que 19 m/s con modo de velocdad en las regiones de la UE
Altitud maxima 6000 m
Altitud operativa maxima con 4000 m
carga util

Tiempo max. de vuelo (sin vienta) 49 minutos (helices estandares)
46 minutos (Heélices de ruido bajo)

Medido con la aeronave volando a aproxmadamente 9 my's sin cargas Utlles, en un entorno sin viento, hasta que el nivel de la batenia Hego al 0 %. Los datos
50N 50l de referencia. El tempo de uso real puede vanar segun el modo de vuelo, los accesonos y el entorno. Presta atencion a los recordatarios de la

aplicacion:



Tiempo max. de vuelo
estacionario (sin viento)

Distancia méaxima de vuelo (sin
viento)

Resistencia max. al viento

Angulo de inclinacitn max.
Temperatura de funcionamiento

GMNSS

Rango de precision en vuelo
estacionario (sin viento o con
brisa)

Precislon de GNSS de RTK

Memoria Interna

Puertos

Modelo de hélice

Baliza

Camara

Sensor de imagen

42 minutos (helices estandares)
39 minutos (Helices de ruido bajo)

Medido por 185 aeronaves manteniendo yuelo estacionsrio en un entorno Sin viento, 8 nivel dei mary del 100 % del nivel de bateria hasta ef 0 %,

35 km (hélices estandares)
32 km (helices de ruido bajo)

Medido con la volando a

pr 14 Vs sin cargas Utiles, en un entorno sin viento. hasta que & nivel de fa bateria dego al 0.%. Los
datos son solo de referencia. El tiempo de uso real puade vanar segun el modo de vuelo, los accesorics y l entorno. Presta atencion a los recordatorios de
la apiicacion.

12 m/s*

*Resistencia max. al viento durante &l despegue y ef aterrizaie.

357
De-10°Cadd*C(de14°Fa 104 °F)

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS*

(GLONASS S0i0 25 COMpatiBle cusnaa &l maculo BTK e5T3 acThvarl.

0,1 m {con sistema de vision};
=0.5 m {(can GN5S);
=0,1 m (con RTK)

RTK fijo:
1 em = 1 ppm (horizental); 1.5 cm + 1 ppm (vertical)

N/D

Interfaz de puerto electronico x 1: Admite accesorios oficiales y dispositivos PSDK de terceros (no se admite el
reemplazo)

Interfaz de puerto electrénico Lite = 1 admite conexian USB al software de calibracion de Dl y algunos dispositivos
PSDK de terceros

Le debeninstalar os acceserios © médules de expansion antas del encendida.

1157F (helices estandares)
1154F (helices de ruido bajo)

Integrada en la aeronave

OJl Matrice 4T

Gran angular:

CMOS de 1/1.3 pulgadas; pixeles efecrivos 48 MP
Telecamara media:

CMOS de 1/1.3 pulgadas; pixeles efectivos 48 MP
Teleforo:

CMOS de 1/1,5 pulgadas; pixeles efectivos: 48 MP



Objetivo

Rango 150

Velocidad de obturacidn

Tamanio de fotografia maximo

Dl Matrice 4E

Gran angular:

CMOS de 4/3 pulgadas; pixeles efectivos: 20 MP
Telecamara media:

CMOS de 1/1.3 pulgadas: plxeles efectivos: 48 MP
Telefoto:

CMOS de 11,5 pulgadas; pixeles efectivos: 48 MP

Ol Matrice 4T

Campa de vision: 82°

Distancia focal equivalente: 24 mm
Apertura 117

Enfoque:1ma=

D)l Matrice 42

Campao de visian: 84

Distancia focal equivalente: 24 mm
Aperwra: f/2.8-f11
Enfoque:Tmam

Telecamara media

Campao de vision: 35°

Distancia focal eguivalents: 70 mm
Apermura: /2.8

Enfogque:Imaw

Telecamara

campao devision: 15°

Distancia focal eguivalente. 168 mm
Apertura: /2.8

Enfoque:3mam

Modo Normal: 150 100 a 150 25 600

Modo de escena nocturna:

Matrice 4T:

Camara con gran angular: 150 100 a 150 409 600
Telefoto media. 150 100 a 150 409 600

Telefoto: 1ISO 100 a ISO 819 200

Matrice 4E:

Camara con gran angular: ISO 100 a 150 204 800
Telefoto media: 150 100 a 1SO 409 600

Telefoto: 1ISO 100 a 15O 409 600

DJl Matrice 47
2-1/8000s

DJl Matrice 4E

Gran angular:

Obturador electronico: 2/1-8000 5
Obturador mecanico: 2-1/2000 s
Telefoto media: 2-1/8000 s
Telefoto: 2-1/8000 s

DJI Matrice 4T

Gran angular: 8064 = 6048
Telefoto media. 8064 = 6048
Teleforo: 8192 x 6144

DJI Matrice 4E

Gran angular: 5280 = 3956
Telefoto media: 8064 x 6048
Telefoto: 8192 x 6144



Intervalo minimo de foto DJI Matrice 4T: 0,7 s
DJI Matrice 4E: 0,5 s

Modos de fotografia fija DJI Matrice 4T:
Gran angular:
Unico: 12 MP/48 MP
Con temporizador; 12 MP/48 MP
JPEG: 0,7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
Toma inteligente: 12 MP
Panoramica: 12 MP (imagen sin procesar); 100 MP (imagen compuesta)

Telecamara media:

Unico: 12 MP y 48 MP

Con temporizador: 12 MPJ/42 MP
JPEGID T/ 2I5/5/7A D 5/20/30/60 5
Tama inteligente: 12MP

Telefota:

Unico: 12 MP y 48 MP

Can temporizador: 12 MP/48 MP
JPEG: O.7/1/2/3/5/710/15/20/30460 s
Toma inteligente: 12 MP

DJi Marrice 4E:
Unico: 20 MP

Con temporizador. 20 MP

JPEG: 0,5/0,7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 5

JPEG = RAW: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s

Toma inteligente; 20 MP

Fanoramica: 20 MP (imagen sin procesar); 100 MP (imagen compuesta)

Telecamara media:

Unico: 12 MP y 48 MP

Con temporizador: 12 MP/48 MP

JPEG: O,5/0, 2/ VW 23/5/7110/15/20/30/60 s
Tama intellgenw' 12 MP

Telefota:

Unico: 12 MP y 48 MP

Con temporizador: 12 MPJAE MP

JPEG: O,5/0,7/ 1/ 1i3/5/7¢10/15/20/30/60 s
Toma inteligente. 12 MP

Codec y resolucion de video Formato de codificacion de video: H.264/H.265
Estrategia de codigo: CBR, VBR
Hesolugon:
4K: 3840 % 2160 a 30 Tps
FHD: 1320 = 1080 a 30 fps



Tasa de bits max. de video H.264: 60Mbps
H.265: 40Mbps

Sistemas de archivo compatibles exFAT
Formato de fotografia DJl Matrice 4T: JPEG
D]l Matrice 4E:

Gran angular: |PEG/DNG (RAW)
Telecamara media: |PEG
Telefoto: JPEG

Formato de video MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

Zoom digital Telefoto:
16x {zoom hibrido 112x)

Luz NIR auxiliar

lluminacién por infrarrojos D]l Matrice 4T:
Campo de vision: 57° £0,3°

Modulo laser

Telemetro laser Rango de medicion: 1800 m (1 Hz| Reflectividad del objetivo a 20 %*
Rango de incidencia oblicua (1:5 de distancia oblicual 600 m (1 Hz)
Zona ciega:3-Tm
Precision de medicion de distancia
1-3 m: Error de sistema <03 m, error aleatorio <0,1 metrosa 10
Otras distancias: = (0.2 + 0.0015 D} (D representa la distancis de medicion en metros)

* Puede oCurrir una degradacion de rendimiento si llueve o hay nebling

Camara térmica infrarroja

Termdografo Dl Matrice 47: oxido de vanadio sin enfriar (VOx)

NO exponga los obfetivos de la camars de infrarrojos 8 fuentes de energia potentes. coma el sol lava o un rayo laser. De o contrario, ef sensor de la
camara podria quemarse y sufrir dafas permanentes

Resolucion Djl Matrice 4T: 640 = 512
Distancia entre pixeles D) Matrice 4T: 12 ym

Tasa de fotogramas D]l Matrice 4T: 30 Hz

Objetivo DFOV de Djl Matrice 4T: 45° + 0,3°

Largo focal equivalente de D) Matrice 4T: 53 mm
Apertura de DJI Matrice 4T: /1.0
Enfoque de Dji Matrice 4T: S ma =

Sensibilidad DJl Matrice 4T: <50 mk a F1.0

Método de medicion de D)l Matrice 4T: Medicion de punto, medicion de area
temperatura

Rango de medicion de D]l Matrice 4T;

temperatura Modo de alta ganancla; De -20 *C a 150 °C (de -4 °F a 302 °F) ()

Modo de baja ganancia: De 0 °C a 550 °C (de 32 °F a 1022 °F)



Paleta

Formato de fotografia

Resolucion de video

Tasa de bits de video

Formato de video

Modos de fotografia fija

Resolucion de foto

Zoom digital
Longitud de onda infrarroja

Precision de medicion de
temperatura infrarroja

Estabilizador

Sistema de estabilizacion

Rango mecanico

DJI Matrice 4T:
Blanco vivo/Negro vivo/Tinte/Hierro rojo/Hierro caliente/Artico/Medico/Fulgurita/Arcolris 1/Arcolris 2

DJI Matrice 4T: JPEG (8 bit), R-JPEG (16 bit)

D)l Matrice 4T:
1280 x 1024 a 30 fps (superresolucion habilitada, modo noche no activado)
Otras condiciones: 640 x 512 a 30 fps

DJl Matrice 4T:

6.5 Mbps {H.264 640 x 512 a 30 fps)
5 Mbps (H.265 640 % 512 a 30 1ps)

12 Mbps (H.264 1280 * 1024 a 30 fps)
8 Mbps (H.265 1280 x 1024 a 30 fps)

O]l Matrice AT: MP4

DJl Matrice 4T:

Unico- 1280 % 1024/640 * 512

Con temporizador: 1280 % 1024/640 x 512
JPEG: 0,7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 <

DJl Matrice 4T:
Infrarrojo: 1280 x 1024 (superresolucién encendida)
640 x 512 (superresolucion apagada)

Dl Matrice 4T: 28x
Djl Matrice AT:8 um a 14 pym

DI Matrice 4T: Alta ganancia: +2 °C 0 =2 %, lo que sea mayor
DI Matrice 4T- Baja ganancia: +5°C 0 +3 %, lo que sea mas grande

DJI Matrice 4T- 3 gjes (inclinacion, rotacion, paneo)
DJl Matrice AE: 3 gjes (inclinacion, rotacion, panea)

DJl Matrice 4T

Limites mecanicos del estabilizador:
Inclinacion: De—140°a 113°
Rotacion: De -53° 3 52°

Paneo: De -65° & £5°



Deteccién

Tipo de deteccion

Delantera

Trasera

Lateral

Inferior

Entorno de funcionamiento

Transmisién de video

Sisterna de transmision de video

Calidad de la retransmision en
directo

Frecuencia de funcionamiento

Potencia del transmisor (PIRE)

Alcance maximo de transmision
(sin obstaculoes, libre de
interferencias)

Distancia max. de transmisicn
(con interferencias)

Sisterna de vision binocular omnidireccional, complementado con un sensor de infrarrojos 3D ubicado en Iz parte
inferior de |a aeronave

Rango de medicion tinocular: 0.4-225m

Rango de medicion: 0,4-200 m

Velocidad del sistema anticalision: Velocdidad de vuelo =21 m/s
Campao de visitn: 30* (horizontal), 1357 (vertical)

Rango de medicion- 0,4-22.5m

Rango de meadicion: 0,4-200 m

Velooidad del sistema anticelision: Veloodad devuelo <21 mis
Campo de vision (FOV}. -90° (harizontal), 1357 (vertical]

Rango de medicion: 0,5-32 m

Rango de medicion: 0,5-200 m

Welacidad del sistema anticalision: Velocidad de vuelo =21 mis
Campe de vision: 307 (horizentall, 307 (vertical)

Rangode medicion: 0,3-18.8m
velocidad del sistema anticolision: Velocidad de vuelo <10 mis
El FOV de |z parte delantera y trasera £5 160° y 1607 a la derecha e izquierda.

Delantero, traszro, izquierdo, derecho y superior:
Tewtura delicada en la superficle, luz adecuada.

Inferior:
El terreno tiene grandes texturas y suficientes condiciones de fluminacién®, con una superficie de reflectividad
difusa y una reflectividad mayaor gue 20 % (Como paredes, arboles, personas, etc.).

“suficianes condidones de luminaclan” Nace referenca a la lUMminacion que No s menorque |3 a2 s Sscena de luces en |a cudsd de noche.

04 Enterprise

Control remoto: 1080p/30 fps

2 AD0-2 4835 GHz
2.400-2 4835 GHz

5 725-5.850 GHz
5.150-5.250 GHz {CE)

La frecuencia de funcionamiento permitics varia entre paises y reglonas, Consulia ia legsiacion y las nommativas locales pars obtener mis informacion.

2.4 GHz: £33 dBm (FCC), 220 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm [FCC), <30 dE [SRRC), <14 dEm (CE)
515-5.35: <23 d8m (FCCACE]

25 km (FCO)
12 ki (CE)
12 km (SRRC)
12 km (MIC)

*Mecitiones: nbrenidas en wh eniemo sin obsidoubos nl Ferferencas. Los datos anteriores muestran €l alcance de comunicacion mas lefano para vuelos

en un sentido y sin retorno bajo cada estander. Durance el vuelo, preste stencion al recordacorio de RPD endaapicacian DJI Pilot 2

Fuerte interferencia: centros urbanos (aproximadamente de 1,5 km a 5 km)
Interferencia media: reas suburbanas (aproximadamente de 5a 15 km]
Microinterferencia: suburbios/zonas costeras {(aproximadamente de 15a 25 km)

*Los datos te prusban bajo estandares de FCC en entomos sin obstdoulos y con interferencias tipicas. So'e funciona como referenda y no propercionan

Una garantis Bn cuanto & la distancla de vuslo real



Bateria de vuelo inteligente

Capacidad

Voltaje estandar

Voltaje max. de carga

Tipo de celda

Energia

Pesao

Temperatura de recarga

Tasa dedescarga

Potencia de carga max.

Admite carga de baja temperatura

Recuento de ciclos

6741 mAh

1476V

17.0V

Li-ion 45

9.5 Wh

01g

De5°Ca 40 °C(de 41°Fa 104 °F)
iC

1.8C

No compatible

200

Adaptador de corriente (100 W)

Entrada

Salida

Potencia nominal

Estacién de carga

Entrada
Salida
Potencia nominal

Tipo derecarga

Bateria compatible

Temperatura de carga

100-240 V (CA), 50/60 Hz, 25 A

Max. 100 W (total)

Cuanto 5¢ ULIZan aT00s PUSTos, 18 polencla de sahta maxima 0 un Juerts es de 22wy el cargadr asgnala dinamiamente lé potendla de salide de los

dos puertas de acuerdo con la carga d= energia.

100w

USB-C:5-20V, max. 5 A
Interfaz de bateria: 11,2Va 17V
100W

Cuatro baterias cargando en secuencia
Admite modo estandar (100 % SOC) y modo de espera (30 % SOC)

Bareria de vuelo inteligente serie DJl Matrice 4E/T

De5°Cad0°C(de 41 °Fa 104°F)



DJI RC Plus 2 Enterprise

Sistema de transmision de video

Ad aximo de trar

(sin obstaculos, libre de
interferencias)

Transmisién de la imagen de
banda operativa

Antena

Potencia del transmisor de la
transmision de video (PIRE)

Q4 Enterprise

25 km (FCC)
12 km (CE)
12 km {SRRC)
12 km (MIC)

*Medidones obtenigas en un entorno sin oDstACUos Nl Losdatos alcance fejano para vueios
£ un SENtiNo y Skn oM Dajo (203 eRandar. Durame & elo, presta SEncon al reqoriatono de RPO en la apiacion Dt PRoTL

2.4000-2. 4835 GHz
De 5.725 2 5.85) GHz
Solo receptor d2 5.1 G

La frecuencia de fundonamiento permitida varis entre paises y regiones. Consuita |a iegsiacion y las normativas ocales para obtener mas informacian.
Antena de alta ganancia integrada de multirayos 2T4R
2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRU/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm {SRRC)



